           СРЕДСТВА  АВТОМАТИЗАЦИИ  И  ЗАЩИТ  ГРУЗОЛЮДСКОГО  КОНВЕЙЕРА.  
  На многих шахтах доставка людей является немалой проблемой. Поэтому, вопреки всем требованиям 
ПТБ в угольных шахтах, горняки ,,ездят” на конвейерах, не предназначенных для перевозки людей. Сколько при этом погибло наших товарищей, говорить больно. В то же время, есть возможность сделать грузовой конвейер грузолюдским. Например, конвейер 3Л100У-02 кроме транспортирования горной массы, может служить для перевозки людей по верхней и нижней ветвям ленты.

  Однако, множество аппаратуры, указанной в паспорте данного конвейера, днем с огнем не сыскать. Но вполне можно обойтись и широкодоступной аппаратурой. Например, не обязательно применение устройства контроля пробуксовки и скорости УКПС (с его функциями вполне справится АУК.1М с датчиком скорости). Кроме того, я очень сомневаюсь, что многие горные инженеры разберутся со схемой электрооборудования этого конвейера, не говоря уже о молодых слесарях. 

  Схема подключения средств автоматизации и защит грузолюдского конвейера показана на РИС.1. Звуковые сигнализаторы СВ-1 (СЗВ) расположены через 100м (зона звучания одного сигнализатора – 100м). Кабель КГБШ 4/6 заводится в звуковые сигнализаторы через тройниковые муфты ТМ-60 по две жилы параллельно (общее сечение 12 мм кв.). При нажатии на кнопку «Сигнал» ПУ или БУ АУК.1М по всей длине выработки должен быть слышен звуковой сигнал.

  Площадки для посадки и схода людей должны быть оборудованы светильниками с надписями: «Садись здесь», «Вставай здесь», запитанными от общего освещения.

  Конвейерный штрек оборудован аппаратурой селекторной связи КУЗ, которая рассчитана для работы в лаве. Неоднократно опробовано, что данная аппаратура хорошо работает на очень большие расстояния.

  При нажатии кнопки «Пуск» ПУ АУК.1М не менее 6с по всей длине выработки должен быть слышен звуковой предупредительный сигнал. Затем включается в работу реле РУ-2 БУ АУК.1М, замыкаются его контакты 11 – 22 и включается пускатель привода тормозных устройств ПЭТ-2. С электродвигателем привода редуктор соединен втулочно-пальцевой муфтой, одна из полумуфт которой одновременно является тормозным шкивом. Тормоз служит для удержания загруженной нижней ветви ленты при остановленном конвейере. Тормоз состоит из рамы, на которой установлен колодочный тормоз с грузовым замыканием колодок и размыканием их с помощью электромагнита. Контроль срабатывания (размыкание) тормоза осуществляется с помощью концевого выключателя ВПВ-4, который и включает в работу пускатель привода №1 конвейера. В разрыв дистанции пускателя электромагнита тормоза включены нормально замкнутые контакты устройства водяного пожаротушения УВПК, электромагнитного манометра ЭКМ (давление воды в противопожарном ставе), концевых выключателей ВПВ-4 ловителей ленты. При аварии данные контакты разрываются и отключают конвейер.

  После включения в работу первого привода конвейера с выдержкой времени срабатывания реле РУ-4 БУ АУК.1М включится пускатель привода №2 конвейера. При аварии одного из приводных пускателей необходимо предусмотреть отключение другого приводного пускателя. Решение данной проблемы рассмотрено в файле ,,О доброй старой аппаратуре АУК.1М”.
  И верхняя, и нижняя ленты оборудуются линией экстренной остановки конвейера. Часто ведутся споры о том, на каком расстоянии друг от друга должны располагаться кабель – тросовые выключатели КТВ-2. В паспорте на изделие указано, что это расстояние должно быть не менее 100м по горизонтальным и 70 – 80м по наклонным выработкам. При этом, естественно, воздействие на кабель – трос должно обеспечивать отключение конвейера с любой его точки. Грузолюдской конвейер должен быть оборудован через каждые 100м датчиками схода ленты КСЛ-2. За площадками схода, в случае проезда человеком площадок, должны быть установлены предохранительные фартуки, связанные с концевыми выключателями ВПВ-4. Контакты выключателей введены в цепь экстренной остановки конвейера и при проезде человека через фартук останавливают конвейер. Необходимо предусмотреть откидывание предохранительных фартуков верхней ветви ленты при использовании конвейера в режиме ,,Транспортирование горной массы”. На нижней ветви после фартуков устанавливается ,,нож – сбрасыватель”, предназначенный для сбрасывания человека при отказе в работе фартука.

  Для профилактического контроля состояния ленты конвейер 3Л100У-02 комплектуется устройством контроля тросовой ленты (УПКЛ). Для контроля натяжения ленты служит гидродатчик и электроконтактный манометр (ЭКМ), соединенные между собой рукавом высокого давления. При натяжении ленты усилие в канате передается в шток гидродатчика, поршень которого сжимает жидкость в цилиндре, а последняя по рукаву высокого давления подается в ЭКМ, который показывает давление, соответствующее заданному натяжению ленты. При уменьшении натяжения ленты вследствие ее вытяжки, обрыва или утечки жидкости из гидродатчика, а также при увеличении натяжения ленты вследствие заштыбовки трассы, заклинивания ленты и др. ЭКМ отключает конвейер.

  Также конвейер 3Л100У-02 комплектуется ловителями ленты при обрыве. С конвейером поставляется два верхних ловителя и два нижних. При обрыве ленты нижний ловитель улавливает нижнюю ветвь ленты (механизм с электродвигателем) и воздействует на концевой выключатель ВПВ-4, включенный в разрыв дистанции включения пускателя тормоза и отключает конвейер.

   Аналогично, при обрыве верхней ветви срабатывает концевой выключатель ВПВ-4 верхнего ловителя и отключает конвейер. Верхний ловитель в исходное положение устанавливается посредством ручной лебедки ЛВ100.01.100А.
